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第一章 概  述 

§1.1  简 介  

H-GZDW 系列电力操作直流电源系统采用我公司自主研制开发的高频开关整流模块及微机监控模块，

融合了最新的高频软开关技术和计算机控制技术，具有高效率的零开通和零关断整流技术，简洁易懂的

中文界面显示，完全智能化运行管理和多层保护等优异性能，极大地提高了系统的稳定性、可靠性和效

率。 

高频开关电源由于其体积小，重量轻，技术指标优越，模块化设计，Ｎ＋１热备份方式，系统配置

有 RS485 和 RS232 接口，可与后台计算机配合通讯，实现“遥控、遥测、遥信、遥调”功能，完全满足

电力系统自动化控制系统要求，是符合高新技术发展方向的新型电源产品。目前已广泛应用于发电厂、

水电站及各类变电站和工业企业配电系统中心。 

 

§1.2  系统性能特点  

 高频软开关技术：采用最新的高频谐振软开关技术，实现整流过程高频开关管的零开通和零关断，

提高系统的效率和功率密度。 

 模块化设计，充电装置使用多个高频开关模块并联，N+1 热备分，可平滑扩容，可带电热拔插模

块具有一体化接口，提高系统稳定性和可靠性。 

 监控功能完善，高智能化，采用大屏幕液晶汉字显示，触摸屏带触摸功能，声光告警。 

 全智能化设计，对系统的各组成部分：交流配电、整流模块、直流馈电实现全参数本地及远端监

控；主要监控量有：模块的开/关机、充电方式、输出电压调节、输出限流点整定、双路交流自动切

换、电池自动管理等等。 

  监控系统配有标准 RS-232/485 接口，采用电力部标准通信规约，方便接入自动化系统，提供开放

协议，方便组网，简单实现“四遥”及无人值守。 

  对蓄电池自动管理及自动维护保养：实时监测蓄电池组的端电压，充、放电电流， 单体蓄        

电池电压自动控制均、浮充以及定期维护均充。 

 具有电池温度补偿功能。     

 整流模块操作使用简单，可带电插拔，更方便于安装、检修、更换。 
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§1.3  型号定义说明  

 

§1.4  技术指标  

指标 
类别 名称 

220V 系列 110 系列 

输入方式 三相四线制 

输入电压 380Vac±15% 输入参数 

频率 45～55Hz 

直流馈出回路 依据实际情况确定 

浮充电压 198～260Vdc 99～130Vdc 

均充电压 220～286Vdc 110～143Vdc 

纹波系数 ≤0.5%（典型值 0.5%） 

稳压精度 ≤±0.5%（典型值 0.1%） 

稳流精度 ≤±0.5% 

输出参数 

充电模块间电流不均衡度 ≤±5% 

输入过压切换点 470±5Vac 

输入欠压切换点 324±5Vac 保护参数 

充电模块输出欠压告警 198V 99V 

输出对地  

输入对地  绝缘特性 

输入对输出 

2kVac 漏电流≤30Ma，时间 1min，无

飞弧 

工作环境温度  -5℃～+40℃ 
环境温度 

存储环境温度  -25℃～+55℃ 

音响噪音 ≤55dB（离机柜正前方 1m 处） 

机械参数 单个机柜外形尺寸（高×宽×深） 2260（或 2360）mm×800mm×600mm 

§1.5 工作原理 

    电力操作电源系统由交流配电部分、整流部分、直流馈电部分、监控部分组成。其中交流配电部分

主要由交流配电单元组成。整流部分由充电模块和隔离二极管组成。直流馈电部分由降压硅链、绝缘检

测、合闸分路和控制分路组成，监控部分由监控模块和配电监控组成。原理图如图 1-1 所示。 
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图 1-1：电力操作电源系统原理框图 

    系统交流输入正常时，两路交流输入经交流切换控制电路选择其中一路输入，并通过交流配电单元

给各个充电模块供电。充电模块将三相交流电转换为 220V 或 110V 的直流，经隔离二极管隔离后并联输

出，一方面给电池充电，另一方面通过合闸分路和控制分路给负载提供正常的直流电源。 

    交流输入停电或异常时，充电模块停止工作，由电池通过合闸分路和控制分路给负载供电。交流输

入恢复正常以后，充电模块对电池充电。 

    系统能量流如图 1-2 所示。 

交流输入 配电输出充电模块

电池

交流正常时 

交流停电或异常时

 负载 

 
图 1-2：系统能量流动图 

    监控部分采用集散方式对系统进行监测和控制。充电柜、馈电柜的运行参数和充电模块运行参数分

别由配电监控电路和充电模块内部的监控电路采集处理，然后通过串行通讯口把处理后的信息上报给监

控模块，由监控模块统一处理后，显示在液晶屏上。 
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第二章 系统结构组成 

 

§2.1 系统结构组成： 

系统组成的屏面示意图如下图，其基本组成部件及功能如下： 

A．监控模块： 

监控装置集主监控、交流监控、直流监控、开关量输入输出、降压硅链控制、绝缘监察继 

       电器以及闪光继电器功能于一体，是电源监控系统的核心。 

    ●  电池巡检单元 

       支持电池柜环境温度检测、单体电池电压、表体温度检测和告警，须和监控装置配套使用。 

    ●  绝缘监测单元 

    ●  实现系统母线和回路的绝缘状况监测，产生告警信号并上报数据到监控装置，在监控装置 

       上显示故障详细情况。 

监控模块配置下位机：开关量信号单元 HKU02；选配单元：绝缘监测单元 HJU01，18 节蓄电池巡

检仪 HBU01,108 节蓄电池巡检仪 HBU02。 

交流监测  

测量双路三相交流输入电压、电流、交流接触器状态。 

通过 RS485 串行接口将检测的信息传送给电源系统监控模块，作为监控模块管理电源系统和处理故

障告警的依据。 

根据测量的交流输入电压自动完成双路交流输入的自动切换；实现双路交流互为备用供电。 

直流馈电监控 

测量直流馈电的输出参数和馈电元件的工作状态。 

监测合母输出电压、电流；控母输出电压、电流、电池充放电电流和环境温度等模拟量；通过 RS485

串行接口将检测的信息传送给电源系统监控模块，作为监控模块管理电源系统和处理故障告警的依据。 

开关量监控 

电池熔断器状态、电池开关状态、合闸开关状态、控制开关状态、绝缘监察继电器状态降压模块工

作状态等开关量采集到此监控单元中，自行控制，并通过 RS485 口上报至监控模块。 

绝缘监测 

实现系统母线和支路绝缘状况监测，产生告警信号并上报至监控模块，同时具有告警干接点输出；

单个绝缘监测单元可测量 30 路支路输出，绝缘监测单元可进行并机扩展。 



              

- 5 - 

18#

13#

8#

- +

1#

HS系列直流变换器

HU3系列逆变模块

220V不间断交流输出配电

48V直流输出配电

220V直流输出配电

H-PSM系列监控单元

HR系列整流模块

输入配电，表计，降压    H
B

U
01

电
池
巡

检
仪

11#12#

7# 6# 4#5#

监控装置

2#3#

至充电柜

至充电柜

+-+-

- + - + +-+- - +

10# 9#

- + - + +-+- - +

17# 16# 15# 14#

- + - + +-+- - +

HLHD1

PV1 PA1

HD2

PV2 PA2

 

B．充电模块(高频开关模块)：完成 AC/DC 变换，实现系统基本功能。 

C．交流配电：将交流电源引入分配至各个模块，具备两路交流输入互投电气、机械功能。 

D．避雷装置：使用 C级防雷器，防止交流处引进浪涌及雷击，保证系统运行的稳定性。 

E．直流馈电输出：将直流输出电源分配至每一路输出。 

F．母线电压调节：控制降压硅链投入节数，使直流母线电压保持在额定范围。 

G．闪光输出：系统可根据需要选配闪光母线输出。 

H．蓄电池：交流断电时，由蓄电池对直流负荷供电；合闸大电流输出时也由蓄电池对其进行供电。 
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I．蓄电池巡检仪： 

HBU01：支持 18 节蓄电池单体电压监测，负责采集两组环境温度，测量精度可达 5%，受主监控器控

制； 

HBU02：提供1 0 8 节单体电池检测,可测量任意规格电池，或者多节电池串连测量；提供电池总电

压与电池电流的测量；提供电池温度监测， 监测电池体表温度或电池安装环境温度；通过LCD 和按键校

准各种测量值；有标准RS-232和RS485接口，直接与上位机通讯；系统配备LCD显示屏、薄膜键盘、声光

告警器；通过LCD 显示屏显示系统工作信息；通过薄膜键盘配合LCD显示可以方便快捷的完成系统的配置

和参数的修改；系统根据设置参数自动处理系统告警，并用汉字显示系统故障内容，同时发出声光报警。 

§2.2 系统主要接线方式： 

在实际设计过程中用户可能要求不同接线方式以满足其要求,可以按照以下8 种标准接线方式组屏 

单电池组单母线 分段：       无降压装置H-GZDW30  

有降压装置H-GZDW32 

有降压装置H-GZDW34（控制母线自带模块输出） 

单电池组单母线不分段：      无降压装置H-GZDW31  

有降压装置H-GZDW33 

有降压装置H-GZDW35（控制母线自带模块输出） 

双电池组双组充电模块双母线：无降压装置H-GZDW40 

有降压装置H-GZDW41 

有降压装置H-GZDW42(控制母线自带模块输出） 
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第三章  系统监控模块 

3.1  监控装置主要功能参数及特点 

3.1.1  监控装置主要功能参数 

●  工作电源：85～320VDC 

●  最大功耗：≤10W  

●  外形尺寸(宽×高×深 ): 344mm × 136mm × 102mm  

●  开孔尺寸(宽×高): 336mm × 128mm (宽、高已经在实际尺寸上各放大了 2mm) 

●  整机重量：≤2.5kg  

●  内部通信端口：RS485  

●  后台通信端口:串口 RS485 或 RS232 （可配以太网端口）  

●  检测功能： 

a. 监测控制母线电压、合闸母线电压、电池组端电压及控制母线电流和电池充放电电流，  

   并在它们超出设定限值时给出声光报警。 

b. 监测双路交流供电电压和交流接触器状态，当一路电源电压过高或过低时自动将系统供 

   电切换到另一路并给出声光报警。 

c. 最多可监测 32 路馈电开关状态和 8 路系统开关状态(包括交流配电开关状态、直流输出 

            开关状态、电池充电开关状态、电池熔断状态、交流接触器状态和防雷故障状态）。当 

            开关发生故障时给出声光报警。 

●   电池管理： 

         自动均浮充转换，充电限流，定时均充，温度补偿。实时控制充电模块按照可修改的电池 

充电曲线自动完成对电池的充电过程。 

●   控制功能： 

充电模块开、关机，充电模块限流，充电模块电压调节，电池均 / 浮充转换。 

●   告警功能： 

一路系统综合故障继电器输出和可配置的最多 7 路继电器故障输出供用户需要时使用。  

●   绝缘监察继电器功能 

●   闪光继电器功能 

3.1.2  监控装置主要特点  

        旺文公司的新一代电力操作电源监控系统具有如下特点： 

    ●  监控系统采用知名公司的新型工业级 32 位微处理器，速度更快、功能更强，可靠性更高。 

●  通讯口、模拟量通道、开关量通道采用了全隔离技术，微处理器得到精心呵护，符合高等 

       级抗扰度国际标准，系统工作稳定可靠。  

●  监控装置集触摸屏主监控、交流监控、直流监控、开关量输入输出、降压硅链控制、绝缘 

       监察继电器以及闪光继电器等功能为一体，可满足用户对高档监控系统的基本要求。 

●  用户可灵活配置系统，充电模块数量及容量、控制母线馈出和合闸母线馈出回路数、控制 
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   母线电流传感器和电池充放电电流传感器的量程等都可由用户自行修改。 

    ●  系统功能完备，可以精确检测系统各种运行参数，自动实现对蓄电池充电的监控和管理。 

●  具有监察母线绝缘状态的绝缘监察继电器功能。单个绝缘监测单元可监测 32 个馈电回路的 

   绝缘状态。若有需要，系统最多可配置 8 个绝缘监测单元，实现 128 个馈电回路的监测。 

●  可扩展开关量检测路数。当系统需检测的开关量路数多于 32 路时，系统屏蔽掉监控装置上 

   本身自带的 32 路开关量检测，另外扩展单个 56 路的开关量单元，以减少柜间连线。 

   绝缘状态。若有需要，系统最多可配置 8 个绝缘监测单元，实现 128 个馈电回路的监测。 

●  系统可实现 2 组 18 节或 1 组 108 节电池电压的巡检功能，并扩展了全部节电池表体温度巡 

   检功能，独有的电池表体温度巡检功能（是内阻检测的最好替代方式），满足了重要用户对 

   蓄电池可靠性的更高要求。 

    ●  系统后台通讯可选择 485 和 232 接口标准，并配有多种行业标准通讯规约，方便与电力自 

       动化系统连接，实现对电源系统“四遥”功能。 

    ●  可与主流厂家的充电模块配套使用,也可扩展模数转换单元实现对模拟充电模块的监控。 

●  电池环境温度检测采用了先进的数字式温度传感器，可以直接与微处理器接口，省去了信 

   号处理和A/D转换环节，温度检测的精度更高。 

●  系统具有数字电位器参数校准功能，方便用户及时校准各检测参数。 

●  系统有电池的充放电曲线显示记忆功能，方便用户按天实时查询最多一周的充放电曲线。 

●  系统设有可更改的设置和控制密码，非授权人员只能做简单的查询操作，确保系统安全。 

    ●  系统采用进口 5.7 吋 320×240 点阵液晶触摸屏，全汉化显示，人机界面友好。摈弃同行 

       业常规的表格式界面，旺文科技的新一代监控装置采用独有的模拟按键引导式人机界面， 

       使得系统操作更加形象、直观、简便，不易出现误操作。 

    ●  监控装置具有 180 条当前故障存储和 180 条历史故障记忆功能。 

    ●  在放电计量时，系统可给出放电负载加载控制信号，同时调低模块输出电压，当电池电压 

       达到设定的终止电压时，系统也可给出放电负载切除控制信号，恢复到正常工作状态，有 

       效避免了由于用户疏忽造成的电池过放电，有利于延长电池使用寿命。 

3.2   监控装置功能结构 

   监控装置功能结构如图 2-2-1 所示 

    

闪光与绝缘监测

开关量监控

直流监控

交流监控

离

隔

电

光 32

位
工
业
级

CPU

LCD 显示触摸屏

看门狗复位

日历时钟

2E PROM RAM

外部通讯接口光 电 隔 离内部通讯接口
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图 2-2-1 监控装置功能结构图 

3.3   监控装置安装说明 

    HPSM05 监控装置采用非常方便的卡片式安装，安装尺寸如图 2-3-1 所示。用户只需在 

柜体的面板上按照图中虚线框上标注的尺寸开一个长方形孔，将监控装置放入其中，然后从背

后将安装卡片钩在两侧的开槽上，拧紧螺钉即可以。 

 
图 2-3-1 监控装置安装尺寸示意图 

       图 2-3-2 给出了监控装置接线端子示意图，有几点说明如下： 

    ●  J1 是 D 型 9 针对外通讯接口，J4 下方的跳线用于 RS232/RS485 的选择。 

    ●  J2 是内部通讯端子，作为监控装置与各充电模块、电池巡检单元和绝缘监测单元内部通 

       讯用。内部通讯连线请使用双芯屏蔽线，屏蔽层请接大地。   

●  J3 是 2 路交流输入电压检测端子；J5 是其中 1 相电流检测端子；J11 是 2 路交流接触器控 

   制接点输出； J12.5、J12.6 是接触器状态接点（常开）输入。有关这些端子的连接请参 

   考图 2-3-3。接触器 1控制输出为无源常闭干接点，接触器 2 控制输出为无源常开干接点。 

●  J3、J4 用于连接控制母线和电池电流霍尔传感器，它们所处的位置请参见前面的标准接线 

   方式。这两个霍尔传感器均默认满量程输出电压为±5V，若用户使用满量程输出为±4V 

   的传感器时请在订货时说明。 

    ●  J7 用于连接检测电池柜内环境温度的数字式温度传感器，连线在出厂时已做好，请将插头 

       插入 J7 位置即可。若电池巡检组数设定值不为 0,则电池柜环境温度检测功能将转移到电 

       池巡检单元上，此时应将温度传感器连到电池巡检单元的相应端子上。 

●  母线电压和电池组端电压输入使用 J8，它们之间不需共负端，电池端电压检测严格说应接 

   在熔断器的后面靠近电池一侧。J8.9 为闪光母线,其外部连接请参见图 2-3-4。J8.11 请接 

   大地。控制母线电压检测输入同时也是监控装置工作电源输入，输入范围：85VDC～320VDC。 

●  监控装置内部设有绝缘监测继电器，若用户配置外部绝缘监测单元而不使用内部绝缘监测 

   继电器，监控装置内部需要有所改变。 

●  J9、J10 是 32 路直流馈出回路开关跳闸信号输入，请将控母馈出排在前，合母馈出排在后， 

       中间不要空，并请在系统设置中设定路数。跳闸信号应为常闭接点，其含义是：正常时为 

       开点；跳闸时闭合。 
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●  J12.1 为交流开关跳闸信号输入；J12.2 为直流开关跳闸信号输入;J12.3 为电池开关跳闸 

   信号输入;J12.7 为防雷故障信号输入。它们都是常闭接点，含义同上。若为多个交流开关， 
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   可将接点并联。这些开关所处的位置请参见前面的标准接线方式。 

●  J13 和 J14 提供了 8路无源常开干接点输出。输出 1 到输出 7 可由用户设置为某类报警输 

       出 或放电负载加载切除控制信号输出。输出 5 到输出 7 可由用户设置为 5 级或 7 级降压硅 

       链控制信号输出，具体连接请参见图 2-3-5 和图 2-3-6。 
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图 2-3-3 交流输入接线图        
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图 2-3-4 闪光电路接线图 
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图 2-3-5 5 级硅链接线图 
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     图 2-3-6 7 级硅链接线图 

3.4   监控装置使用说明   

 

       整个显示画面由二部分组成：主窗区 和 附加区，它们之间以横线相隔。 

   ●   主窗区 是整个显示画面的主要部分，显示各菜单及其下的具体内容，如系统运行信息、故 

       障信息、系统设置参数、系统控制参数等。 

   ●   附加区 显示系统运行状态以及日期和时间。 

       系统启动时先进入公司主页，显示公司相关信息，如图 2-4-1 所示。此时若触摸屏幕任意 

       位置或时间超过 2 分钟，将进入系统主页，显示系统运行基本信息，见图 2-4-2 所示。若 

       显示停留在任一非系统主页的页上，且用户超过 2分钟未触摸的话，系统都将自动回到系 

       统主页。在系统主页，若用户超过 3 分钟未触摸的话，背光将自动关闭，直到用户触摸屏 

       幕任意位置，背光又会打开。 

      

图  2-4-1 公司主页 

             在系统主页的右侧设有系统的 4个基本按钮，即：信息查询、系统设置、系统控制、公司

主页。粗略说明如下： 
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●  信息查询  触摸“信息查询”按钮可以查询系统运行参数。 
 

      

信息
查询

设置
系统

系统
控制

主页
公司

系统基本信息

合母电压：２４３．０Ｖ

控母电压：２２３．０Ｖ

控母电流：０２．２Ａ

电池电压：２４３．０Ｖ

电池电流：＋０１０．１Ａ

电池状态：充电

电池环境温度：２４．５℃

系统正常 06-02-08  18:08:28
 

图 2-4-2 系统主页 

●  系统设置  触摸“系统设置”按钮并输入系统设置密码后可以设置系统运行参数。 

●  系统控制  触摸“系统控制”按钮并输入系统控制密码后可以控制系统的运行，包括充电 

   方式的选择和充电模块的开关机。 

●  公司主页  触摸“公司主页”按钮后进入公司主页，与启动时一样，本页显示是暂时的。 

3.4.1  信息查询 

 在系统主页触摸“信息查询”按钮进入信息查询主页，如图 2-4-3 所示。在信息查询 

       页可以查询系统的工作参数,包括交流参数、模块参数、当前故障、历史故障、电池巡检参 

       数、绝缘监测参数以及放电计量情况等。 

      
06-12-08  18:08:28系统正常

信息查询

历史
故障故障

当前模块
参数参数

交流 电池
巡检

监测
绝缘 放电

计量
退出

曲线
充放

 

图 2-4-3 信息查询主页 

    系统发生故障时，面板上故障灯会闪烁，同时蜂鸣器会发出报警声，此时若触摸屏幕任意 

位置，报警声会消失，但只有当前全部故障都消失后故障灯才会停止闪烁。系统可以存储当前 

故障和历史故障各 120 项。当前故障包括当前正在发生的故障序号、故障内容和故障发生时间， 
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如图 2-4-4 所示。已经消除的当前故障自动转入掉电可保存的历史故障存储区，历史故障包括 

故障序号、故障内容、故障发生时间和清除时间，如图 2-4-5 所示。 
 

      
06-02-08  18:08:28系统故障

发生时间：06-01-08  22:12:58
故障０１：故障１

当前故障

退出

下页故障０２：故障２
发生时间：06-01-06  11:12:58

发生时间：06-01-04  10:12:58
故障０３：故障３

故障０４：故障４
发生时间：06-01-02  09:12:58
故障０５：故障５

发生时间：06-01-01  06:12:58

 

图 2-4-4 当前故障 

      

下页

退出

历史故障
故障０１：故障１

发生时间：06-01-05  22:12:58

系统正常 06-02-08  18:08:28

清除时间：06-01-08  22:13:58

清除时间：06-01-07  22:12:58
发生时间：06-01-06  22:12:58

故障０２：故障２

故障０３：故障３

发生时间：06-01-07  20:12:58

清除时间：06-01-07  22:12:58

 

图 2-4-5 历史故障 

    绝缘监测参数包括正负母线对地电压、系统绝缘状况和按从小到大排列的低于报警设定值 

的回路序号及其接地电阻值，最多可显示 5 路，如图 2-4-6 所示。电阻值为正表示正侧接地， 

电阻值为负表示负侧接地。 

    在放电计量页可实现放电计量的控制，如图 2-4-7 所示。用户触摸“启动”按钮，放电计 

量开始，给出放电负载加载控制信号（若用户设定的话），同时将充电模块的输出电压调到低 

于电池欠压设定值 3V 的位置。用户触摸“停止”按钮或电池电压低于电池欠压设定值时放电 

过程将终止。放电计量结果在用户触摸“启动”按钮或“清除”按钮后清除，请用户注意，不 

要在启动后随便触摸“启动”按钮。 
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退出

绝缘监测

合母正对地电压：＋１２５．５Ｖ

系统故障 06-02-08  18:08:28

控母正对地电压：＋１１１．１Ｖ
控母负对地电压：－１１０．０Ｖ

绝缘状态：故障

００１回路对地电阻：＋１８．９Ｋ
０１１回路对地电阻：＋２０．９Ｋ
００８回路对地电阻：＋２２．９Ｋ
０３２回路对地电阻：＋２４．９Ｋ
１０８回路对地电阻：＋２５．９Ｋ

 

图 2-4-6 绝缘临测 

        在系统查询主页触摸"充放曲线"按钮,如图 2-4-8 所示。用户可查询按天实时显示的电池充放电

曲线。系统会根据用户的不同设置（电压等级）自动对充电曲线进行调整。这些设置包括电池充电

电压和充电电流。系统最多可存贮最近一周的电池充放电曲线。这些曲线掉电不丢失。有关信息查

询的其它细节用户可参看实物，在此不赘述。 
 

     

1

06-02-08  18:08:28系统正常

放电时间：０２：５２：４８

放电容量：１２３．４ＡＨ

电池电流：＋０１０．１Ａ

电池电压：２１６．０Ｖ

放电计量

退出

清除

停止

启动

 
图 2-4-7 放电计量 
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图 2-4-8 电池充放电曲线 

 

3.4.2  系统设置 

    系统设置完成系统自动管理所必须的参数设定，是系统自动管理的基础，非法更改可能造 

成严重损害，因此必需进行操作权限管理，输入正确密码方可进行。在系统主页触摸“系统设 

置”按钮并在其后的输入系统设置密码页输入正确的四位密码后进入系统设置主页，如图 2-4-9 

所示。产品出厂时设定密码为“1234”，用户在系统设置中可以更改密码，但请务必记住。若 

用户更改的密码丢失，请致电厂家。 
 

     

退出
设置
密码

绝缘
监测巡检

电池

系统
配置 管理

电池 输出
设置

设置
通讯

系统设置

系统正常 06-02-08  18:08:28

直流
交流

时间
设置

调整
参数

 

图 2-4-9 系统设置主页 

    在系统设置主页通过触摸相应按钮可以设置系统的工作参数，包括系统配置、电池管理、 

交直流设置、通讯设置、电池巡检设置、绝缘监测设置、时间设置、密码设置、参数调整。 

    系统设置各项目输入分数值输入和选择输入两类，光标位于当前输入项目的下方，触摸 

“↓” 按钮可循环移动光标，从而改变当前输入项目。数值输入通过触摸“0”到“9”数字 

按钮实现，每触摸一个数字按钮，光标会右移到下一位数字的下面。对于选择输入可通过触摸 
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任一数字按钮选择下一个设定值。当前项目的设定值如果超出其设定范围，则被视为非法，此 

    时触摸“↓” 或“退出”按钮无效，蜂鸣器会发出“嘀嘀”连响声（正常操作时为单“嘀” 

    响声。在设置完毕触摸“退出”按钮后，系统会提示选择“保存”或“放弃”，此时若触摸“保 

    存”，则本次设置生效；若触摸“放弃”，则本次设置无效。 

关于系统设置，需要说明的问题如下： 

  ●     系统配置页用于配置系统基本工作状况，如图 2-4-10 所示，请按照系统的实际情况设置 

    整流模块数量及容量、控制回路数以及合闸回路数。控制回路数与合闸回路数之和不能超过 32 

    路。若不需要电池巡检功能，可将电池巡检组数设为 0。若仅需要母线绝缘监测功能（不需配 

    置独立的绝缘监测单元），请将绝缘监测路数设为 0，否则应将绝缘监测路数设为控制回路数与合闸

回路数之和。控母电流量程应与检测控母负载电流的霍尔电流传感器的量程一致。相应地，电池电

流量程应与检测电池电流的霍尔电流传感器的量程一致。若屏幕显示的电池电流为正，则为电池充

电电流；若屏幕显示的电池电流为负，则为电池放电电流。 
 

                   

退出９

８７６

５４３

２１０

系统正常 06-02-08  18:08:28

系统配置

整流模块数量：０２

电池巡检组数：１

控制回路数：０４

合闸回路数：０５

绝缘监测路数：０９

控母电流量程：３５Ａ

整流模块容量：１０Ａ

合母电流量程：０３５Ａ

 

图 2-4-10 系统配置主页 

  ●    电池管理页用于设置电池智能管理所必需的基本参数，如图 2-4-11 所示，这些参数事关 

    电池寿命和电池容量特性，请根据系统的实际情况小心设置。蓄电池的基本电池单元额定电压 

    一般为 2V，单体电池额定电压一般分 2V 和 12V 两种。比如单体电池额定电压为 12V 共 18 个单体电

池组成的阀控式密封铅酸蓄电池组，每个单体电池由 6 个 2V 的电池单元组成，18 个单体电池共计

108 个电池单元。下面给出阀控式密封铅酸蓄电池电池管理基本参数的确定方法： 

        浮充电压和均充电压的设定值分别是（2.23-2.28）V×n 和（2.30–2.40）V×n，其中 n 

    为电池组的电池单元的数目，确切的设定值随电池厂家的不同而略有区别。充电限流的设定值 

    为 0.1×C10 A，也就是电池安时数的 0.1 倍。系统控制对电池充电由均充变为浮充取决于转换 

    电流、延时均充及均充限时这三个参数。当充电电流小到转换电流时开始计时，当计时达到延 

    时均充设定值或整个均充时间达到均充限时设定值时，系统控制充电模块由均充变为浮充。转 

    换电流的设定值为 0.01×C10 A，但一般不小于 0.5A 。温度补偿设定值的含义是，以 25℃为 

    基准，电池环境温度每增加或减少 1℃,电池组浮充电压和均充电压减少或增加的电压值。对 
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    220V 直流系统（电池组的电池单元数一般为 108）,温度补偿设定值一般为 0.3V/℃。若为 110V  

    直流系统，这个值应当减半。如果不需要对电池组浮充电压和均充电压进行温度补偿，可将温 

    度补偿值设为 0。电池过充设定值为 0.2×C10 A，也就是电池安时数的 0.2 倍。 

        特别要注意的是，电池欠压的设定值同时也是放电时电池放电终止电压值，若二者有区 

    别，在 开始放电前应将其改设为需要的值。 
 

    

电池欠压：１９８．０Ｖ
电池过充：０２０．０Ａ 退出９

８７６

５４３

２１０

系统正常 06-02-08  18:08:28

电池管理

均充电压：２５３．８Ｖ

延时均充：３．０小时

充电限流：０１０．０Ａ
转换电流：０２．０Ａ

均充限时：１８小时
维护均充：３０天

浮充电压：２４３．０Ｖ

温度补偿：．３０Ｖ

 

图 2-4-11 电池管理 

●  交流设置页中的交流供电是一个选择输入项目，用以选择系统是单路交流供电，还是双路 

   交流供电。 

●  输出设置页用于选择无源干接点输出的含义，如图 2-4-12 所示。用户设定的数值的含义是： 

       相应的故障或放电负载控制信号会由以这个数值为序号的干接点输出。若设为 0，则意味 

       着无输出。硅链控制是一个选择输入项目，若选择为“无”，则意味着输出 5-7 也可以定义 

       为某一故障或放电负载控制输出。 
 

 

硅链控制：５路
放电控制：０ 退出９

８７６

５４３

２１０

系统正常 06-02-08  18:08:28

输出设置
交流故障：１

馈出开关跳闸：０

合母电压故障：２
控母电压故障：２

电池开关熔断器断：３
绝缘故障：４

整流模块故障：０

电池故障：０

 

图 2-4-12  输出设置 
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●  每一种故障输出的具体含义如下表所示： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    ●      通讯设置页用于设定系统与上位机通讯的通讯地址、通讯速率及通讯协议，如图 2-4-13

所示。其中后两项属于选择输入项目。通讯速率可以有：1200、2400、4800、9600 四种选择。通

讯协议可以有：RTU 协议、CDT 规约、MODBUS 三种选择。 
 

                  

通讯速率：２４００

通讯地址：０１

通讯协议：ＭＯＤＢＵＳ

通讯设置

06-02-08  18:08:28系统正常

０ １ ２

３ ４ ５

６ ７ ８

９ 退出

 

图 2-4-13 通讯设置 

    ●      电池巡检用于设定与电池巡检有关的参数，包括电池组单元数、电池巡检分多少节、单 

      元过压值、单元欠压值以及差压报警值，如图 2-4-14 所示。电池组单元数是一个选择输入 

      项目，可以有：108、107、106、105、104、103、54、53、52，共九种选择。电池巡检的节 

      数也是一个选择输入项目，可以有：18、9、108、107、106、105、104、103、54、53、52， 

      共 11 种选择。下面给出电池组单元数和电池巡检节数的确定方法。 
 

故障输出 故障含义 故障输出 故障含义 

交流停电 电池开关跳闸 

交流电压低 

电池开关 

熔断器断 电池熔断器断 

交流电压高 母线绝缘故障（母线型） 

交流开关跳闸 回路绝缘故障（巡检型） 

交流故障 

交流防雷故障 母线差压绝缘故障（巡检型） 

模块运行故障

绝缘故障 

绝缘监测单元通讯故障 
整流模块故障

模块通讯故障 电池组电压低 

合母电压低 电池组电压高 
合母电压故障

合母电压高 电池充电过流 

控母电压低 电池差压故障 
控母电压故障

控母电压高 电池巡检单元通讯故障 

控制开关跳闸 单节电池电压高 

合闸开关跳闸

电池故障 

单节电池电压低 馈出开关跳闸

输出开关跳闸   
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电池巡检分：１８节

电池过温：４５℃

电池温度巡检：无

单元欠压：１．９０Ｖ

单元过压：２．４０Ｖ

差压报警：０．５０Ｖ

电池组单元数：１０８

电池巡检

06-02-08  18:08:28系统正常

０ １ ２

３ ４ ５

６ ７ ８

９ 退出

 

图 2-4-14 电池巡检 

    a. 若为 220V 系统且单体电池额定电压为 12V 

       电池组一般由 18 个单体电池组成，电池巡检也就分 18 节，电池组单元数为 108。 

    b. 若为 220V 系统且单体电池额定电压为 2V 

       电池组单元数视系统要求的不同可以有：103、104、105、106、107、108 六种选择。电池 

       巡检分 18 节，相应地，最后一节电池单元数分别为：1、2、3、4、5、6（前 17 节电池单 

       元数均为 6 个）。电池巡检也可按单体电池进行，这时电池巡检节数与电池组单元数相同。 

    c. 若为 110V 系统且单体电池额定电压为 12V 电池组一般由 9 个单体电池组成，电池巡检也就 

       分 9 节，电池组单元数为 54。 

    d. 若为 110V 系统且单体电池额定电压为 2V 

       电池组单元数视系统要求的不同可以有：52、53、54 三种选择。电池巡检分 9 节，相应地， 

       最后一节电 池单元数分别为：4、5、6（前 8 节电池单元数均为 6 个）。电池巡检也可分 18 

       节，相应地，最后一节电 池单元数分别为：1、2、3（前 17 节电池单元数均为 3 个）。电 

       池巡检还可按单体电池进行，这时电池巡 检节数与电池组单元数相同。 

    ●   绝缘监测页用于设定母线对地电压差压报警值和回路绝缘电阻报警值，如图 2-4-15 所示。 

    ●   参数调整页用用在参数出现偏差时的校正。这些参数包括：合母电压；控母电压；电池电 

       压和全部交流电压。 
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退出９

８７６

５４３

２１０

系统正常 06-02-08  18:08:28

绝缘监测

差压报警：５０．０Ｖ

绝缘电阻报警：３０Ｋ

 

图 2-4-15 绝缘监测 

 

3.4.3  系统控制 

在系统主页触摸“系统控制”按钮并输入系统控制密码后可以进入系统控制页。之所以设置系

统控制密码是因为系统控制会改变系统运行状态，关系重大。产品出厂时控制密码为“1234”，用户在

系统设置中可以更改密码，但请务必记住。在系统控制页可以控制系统的运行，包括充电方式的选择

和模块的开关机，如图 2-4-16 所示。 
 

                  

停止启动
选择
模块

充电
方式 启动

全部 全部
停止

退出

系统控制

系统正常 06-02-08  18:08:28

模块０１
状态：开

浮充

 

图 2-4-16 系统控制主页 

 

 

 

 

 

 



              

- 22 - 

●  系统设置参数的设置范围 

       为确保系统安全，系统自动对设置的参数进行超限检查。各参数的设置范围如下 

表所示： 

名称 典型值 设置范围  参数名称 典型值 设置范围 

整流模块数量 2 个 1～32  交流供电 双路 单路、双路 

整流模块容量 10A 2～50A  交流过压 437V 380V～475V 

控制回路数 5 路 1～32  交流欠压 323V 285V～380V 

合闸回路数 4 路 1～32  合母过压 264.0V 110V～300V 

电池巡检组数 1 组 0～2  合母欠压 198.0V 85V～220V 

绝缘监测路数 0 路 0～128  控母过压 242.0V 110V～250V 

控母电流量程 35A 5～300  控母欠压 198.0V 85V～220V 

电池电流量程 35A 5～300  通讯地址 01 01～99 

均充电压 253.8V 115V～300V  通讯速率 2400 1200～9600 

浮充电压 243.0V 110V～300V  通讯协议 MODBUS CDT、RTU（3 种）

充电限流 10.0A 2A～250A 
 

电池组单元数 108 
52～54; 

103～108 

转换电流 1.0A 0.5A～25A 
 

电池组巡检分 18 节 
9；18; 52～54;

103～108 

延时均充 3.0 小时 0～5 小时  单元过压 2.4V 2.4V～2.6V 

均充限时 18 小时 5～36 小时  单元欠压 1.9V 1.7V～1.9V 

维护均充 30 天 20～100 天  电池差压报警 0.5V 0.35V～1.99V

温度补偿 0.3V/℃ 0～0.5V  绝缘差压报警 50.0V 25V～99.9V 

电池过充 20.0A 1～300A  绝缘电阻报警 30K 10K～50K 

电池欠压 198.0V 85V～220V     

3.5   电池巡检单元主要技术参数及功能特点 

3.5.1   电池巡检单元主要技术参数 

  ●  工作电源： 85～320VDC  

  ●  额定功耗： ≤5W  

  ●  温度测量： 1 路(可扩展检测每节电池的表面温度) 

  ●  测量电池单体数量：24 节  

  ●  测量单体电池电压：0～18V  

  ●  测量单体电压精度：0.5%  

  ●  环境温度：-10℃～50℃ 

  ●  海拔高度：≤2500m 

  ●  外形尺寸 (高×宽×深)：43mm × 246mm × 95mm 

  ●  产品重量： ≤0.6kg 
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3.5.2   电池巡检单元主要功能及特点 

  ●  电池巡检单元采用知名公司的新型真正工业级 32 位微处理器，不仅速度更快、功能更强，而 

     且可靠性更高。 

  ●  可完全替代艾默生及其它同行企业的同类产品。 

  ●  电池巡检单元可以检测 24 节电池电压，单体电池电压可为：2V，6V 或 12V(用户订货时需说 

     明选用电池电压等级)。  

  ●  提供 RS485 接口，配有多种通讯规约供用户选择。 

  ●  独有的单体电池表面温度巡检功能，作为电池内阻检测的替代方法，可满足重要用户对蓄电 

     池可靠性的更高要求。 

  ●  采用固态继电器，有效克服了电磁继电器使用寿命短、巡检速度慢的弊端。 

  ●  电池环境及表面温度检测采用先进的数字式温度传感器，接口方便，可远传，检测精度更高。 

  ●  独特的电路设计确保在正常使用过程中不会出现烧机现象。 

  ●  具备电磁兼容和安规措施，符合 IEC 相关标准。   

3.5.3   电池巡检单元功能结构 

       电池巡检单元功能结构如图 3-2-1 所示。 

  
温度巡检接口

内部通讯接口

看门狗复位

光
电
隔
离

CPU

级

业

工

器
换
转
A/D

换
切
离
隔

数字温度传感器

电池电压

 

图 3-2-1 电池巡检单元功能结构图 

3.5.4   电池巡检单元安装说明 

      电池巡检单元安装尺寸如图 3-3-1 所示，一般安装在电池柜内。接线端子如图 3-3-2 所示。 

  需要说明以下几点： 

  

246

5

9
5.
2
8

5
7
.
84

231
 

图 3-3-1 电池巡检单元安装尺寸示意图 
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●  J1 为电池巡检输入端子，特别注意节电池序号是从电池组的正端开始从小到大排列。若 

   电池巡检节数超过 24 节，可扩展电池巡检单元，下一单元的 B1 应为上一单元的 B25，依 

   此类推。多个电池巡检单元应按照地址表设置不同的通讯地址，从二进制“000”开始，下 

   一个电池巡检单元地址应紧接着上一个电池巡检单元地址，依次递增。 

    ●  J2 用于连接检测电池柜内环境温度的数字式温度传感器，连线在出厂时已做好，请将插头 

   插入 J2 位置即可。 

●  J3 是工作电源输入端子，可直接从电池组两端取得。请将 J3.2 接大地。 

●  J4 是与监控装置通讯的内部通讯端子，内部通讯连线请使用双芯屏蔽线，屏蔽层请接大地。 

●  工作状态灯在单元给电时亮，与监控装置通讯正常时闪亮。 
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图 3-3-2 电池巡检单元接线端子示意图 

3.6   绝缘监测单元主要技术参数及功能特点 

3.6.1   绝缘监测单元主要技术参数及功能特点 

    ●  工作电源：85～320VDC 

    ●  最大功耗：≤25W  

    ●  绝缘检测路数：32 路  

    ●  故障干结点输出路数：1 路  

    ●  环境温度：-10℃～50℃ 

    ●  海拔高度：≤2500m 

    ●  外形尺寸 (高×宽×深)： 43mm × 246mm × 95mm 

    ●  产品重量： ≤0.6kg    

    ●  配套漏电流传感器的规格： 

       额定电流：±10mA DC 

       额定输出：±5V 

3.6.2   绝缘监测单元性能及特点 

    ●  绝缘监测单元采用了知名公司的新型真正工业级 32 位微处理器，不仅速度更快、功能更  

       强，而且可靠性更高。 
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    ●  可完全替代艾默生及其它同行企业的同类产品。 

    ●  单个绝缘监测单元可监测 32 路馈电回路的绝缘状况，  

    ●  最多达 128 路的扩展能力可满足超大系统的需要。  

    ●  可同时监测合母与控母支路， 

    ●  提供 RS485 接口，配有多种通讯规约供用户选择。 

    ●  高压、低压隔离设计，保证系统安全可靠。 

    ●  具备电磁兼容和安规措施，符合 IEC 相关标准。   

●  独特的原理设计,承诺不会出现烧机的现象。 

 

3.6.3   绝缘监测单元功能结构 

       绝缘监测单元功能结构如图 4-2-1 所示。 
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图 4-2-1 绝缘监测单元功能示意图 

3.6.4  绝缘监测单元安装说明 

      绝缘监测单元安装尺寸如图 4-3-1 所示，接线端子如图 4-3-2 所示。需要说明以下几点： 
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图 4-3-1 绝缘监测单元安装尺寸示意图 
 

   ●  J1 为绝缘监测漏电流传感器信号输入端子，先接控母回路，控母回路与合母回路统一编号。 

      漏电流传感器的主要参数为：供电电源为±12V；输出信号幅值为±5V；量程为±10mA。漏 

      电流传感器的供电电源从 J2 端子取得。 

   ●  J3 为母线电压输入端子，控母电压输入同时为工作电源输入。特别要注意的是，若系统没有合

闸母线，应将 J3.1 与 J3.2 短接。请将 J3.6 接大地。 
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   ●  多个绝缘监测单元应按照地址表设置不同的通讯地址，从二进制“000”开始，下一个绝缘 

      监测单元地址应紧接着上一个绝缘监测单元地址，依次递增。 

   ●  J4 是报警干接点输出，报警时闭合。 

   ●  J5 是与监控装置通讯的内部通讯端子，内部通讯连线请使用双芯屏蔽线，屏蔽层请接大地。 

   ●  工作状态灯在单元给电时亮，与监控装置通讯正常时闪亮。  
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图 4-3-2 绝缘监测单元接线端子示意图 
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第四章 流模块说明 

§4.0概述 

高频整流模块的主要作用是将三相交流电整定成为具有额定电压的直流电，向各种直流负载供电，

是系统中最基本的组成部件。 

高频整流模块特点： 

 采用先进的高频移相谐振软开关技术，转换效率高； 

 模块采用输出无级限流方式，可根据负载电流的大小和电池容量由系统监控模块选择，限流点

稳流精度优于±1%； 

 采用低差自主均流技术，多个模块并机运行时，具有理想的均流性能； 

 采用一体化的输入输出及通讯端口，并设计为可带电插拔，方便模块的更换，使系统维护变得

安全、简单、高效； 

 具有完整的告警和保护功能； 

 能够实现与上位机通讯，具有“四遥”接口。 

§4.1 工作原理 

三相交流输入首先进行防雷处理和 EMI 滤波,然后经整流转换成高压直流，再通过全桥 PWM 电路逆变

为高频交流,经高频变压器隔离降压后通过高频整流滤波成为直流电，最后经 EMI 滤波和防反接保护输

出。 
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图 4.1 工作原理图 

 

 

§4.2 整流模块技术参数 

整流模块的主要功能是实现交流—直流变换。整流模块可以在自动（监控模块控制）和手动（人为

控制）两种工作方式下工作。整流模块目前有多种型号，可满足客户的不同需求。 
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表 4.1 整流模块型号及输出通用技术指标： 

整流模块型号 输出电流/输出电压 冷却模式 
开孔尺寸 

（宽×高×深）mm
3
 

 

模块重量 

H220R20 220V/20A 风冷 160×300×420 15 Kg 

H110R40 110V/40A 风冷 160×300×420 15 Kg 

H220R10E 220V/10A 自冷 160×300×420 13 Kg 

H110R20E 110V/20A 自冷 160×300×420 13 Kg 

H220R10 220V/10A 风冷 160×222×310 8.0Kg 

H110R15 110V/15A 风冷 160×222×310 8.0Kg 

H220R05 220V/5A 风冷 127×222×310 5.0Kg 

H220R07 220V/7A 风冷 127×222×310 5.0Kg 

H110R10 110V/10A 风冷 127×222×310 5.0Kg 

 

表 4.2 整流模块技术参数 

参数指标 型号

项目 220V 模块 110V 模块 
备注 

三相输入额定电压 380VAC±15%  

输出额定值 见 表4.1  

电压调节范围 198～286VDC 99～143VDC 带监控模块 

输出限流范围 10%～105%额定电流  

稳压精度 ≤0.5%  

稳流精度 ≤0.5%  

纹波系数 ≤0.1%  

自冷系列 ≥93% 
转换效率 

风冷系列 ≥91% 
在额定输入电压、额定输出情况下

动态响应 恢复时间≤200μs，超调≤±5% 20%负载跃变到80%负载 

输出短路回缩 回缩电流≦40%额定电流，可恢复  

输出过压告警  由监控模块设置 

输出欠压告警 194±5VDC 97±5VDC  

过温保护 过温保护点80±5℃，降温后可恢复 散热器温度 
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均流接口

通讯接口

交流输入

保护地PE

输出

输出-

25

5

2726

2928

3 4

21

 
模块插座定义表 

信号名称 引脚号 信号定义 说    明 

1 三相电中一相

2 三相电中一相

3 三相电中一相

模块的交流电源输入端，输入方式为三相三

线制，无相序要求 交流输入 

4 保护地 PE 模块的保护地引出端，和模块外壳相连接 

12 485A 
通信接口 

15 485B 

弱信号端，模块和上级设备的通信接口为串

行异步传输模式，接口电平为 RS485 

21 均流+ 
均流接口 

24 均流- 

弱信号端，两个或者两个以上的模块输出并

联时需要将此端并联，联以实现模块均分负

载；建议：层间模块均流线连接请使用屏蔽

线 

26 输出+ 
直流输出 

29 输出- 
模块的直流输出端，输出和机壳之间隔离 

 

 

  注意: 

为了保障安全，请确保将交流输入中的保护地 PE 端与大地正确连接； 
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第五章 蓄电池 使用维护 

监控模块电池管理过程 

电池组是直流系统中重要的组成部分，对电池组良好的维护和监测显得尤其重要。我司的智能监

控模块具有先进的电池管理功能，可以严格按照电池的充放电曲线对电池进行管理。 

5.1 充电功能 

系统监控根据设置的充电参数，自动完成电池充电程序，充电参数根据使用电池的类型、容量以

及厂家提供的资料设置（镉镍蓄电池和阀式密封铅酸蓄电池充电程序有一定差异）。 

1、 镉镍蓄电池的运行示图如下图所示，充电程序如下： 

a、镍蓄电池正常充电程序（恒流---恒压---浮充）： 

用 0.2C5A（可设置）恒流充电，电压达到均充整定值（1.47–1.55）V×n（n 为单体电池节数）

时，监控模块控制高频整流模块自动转为恒压充电，当充电电流逐渐减小，达到 0.02CA（可设置）时，

再延续充电 3h，监控模块自动转为浮充电运行状态，电压为（1.36–1.45）V×n（可设置）。 

b、长期浮充充电程序： 

正常运行浮充状态下每隔 3 个月，监控模块自动转入均充状态运行，按镉镍蓄电池正常充电程序

进行充电。 

c、交流电中断程序： 

正常浮充电运行状态时，当电网事故停电，这时高频整流模块停止工作，蓄电池通过降压装置，

无间断地向控制母线送电。当电池电压低于设置的告警限时系统监控模块发出声光告警。 

d、交流电源恢复程序： 

交流电源恢复送电运行时，监控模块自动进入均充状态运行，按镉镍蓄电池正常充电程序进行充

电。 

2、阀控式密封铅酸蓄电池运行示图如下图所示，充电程序如下： 

a、阀控式密封铅酸蓄电池正常充电程序（恒流---恒压---浮充）： 

用 0.1C10A（可设置）恒流充电，电压达到均充整定值（2.30–2.40）V×n（n 为单体电池节数）

时，监控模块控制高频整流模块自动转为恒压充电，当充电电流逐渐减小，达到 0.01CA（可设置）时，

微机开始计时 3h 后，监控模块控制高频整流模块自动转为浮充状态运行，电压为（2.23-2.28）V×n。 

b、长期浮充充电程序： 

正常运行浮充状态下每隔 3 个月,监控模块自动转入均充状态运行，按阀控式密封铅酸蓄电池正常

充电程序进行充电。 

c、交流电中断程序： 

正常浮充电运行状态时，当电网事故停电，这时高频整流模块停止工作，蓄电池通过降压装置，

无间断地向二次控制母线送电。当电池电压低于设置的告警限时系统监控模块发出声光告警。 

d、 交流电源恢复程序： 

交流电源恢复送电运行时，监控模块自动进入均充状态运行，按阀控式密封铅酸蓄电池正常充电
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程序进行充电。 

5.2 温度补偿 

阀控式密封铅酸蓄电池在不同的温度下必须对蓄电池充电电压做相应的调整才能保障电池处于最

佳状态，电池管理系统可以监测电池温度；用户可根据电池厂家提供的参数，选择使用电池温度补偿

功能，选择此功能后系统监测电池温度，自动调整电池充电电压，使电池工作在最佳状态。 

5.3 电池定期维护保养功能 

当电池长期不用或长期处于浮充状态，电池极板的活性物质很易硫化，当活性物质越来越少时，

电池的放电能力也越来越差，直至放不出电。 

此外，由于电池之间的离散性，单体电池之间的实际电压不尽相同，电池标称的浮充电压只是一

种均值，所选定的浮充电压并不能满足每一节电池的要求，如果电池长期处于浮充状态，其结果必定

是，部分电池的电量能保证充满，而有一部分电池是无法充满的，这一部分电池表现出来的电压是虚

的，需要放电时，其放电能力很差。 

因此，要求充电系统具备定期对电池作维护性的均充活化功能，以免电池硫化、虚充，确保电池

的放电能力和使用寿命。 

我公司的监控模块，能非常方便的实现这一功能，而且定期均充间隔时间可由用户根据需要自行

设定；在需要对蓄电池进行充放电实验的时候，该监控系统可以实时监测蓄电池的放电容量和电压，

防止蓄电池过度放电，从而增加蓄电池的寿命。 
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附录：注意事项 

 接线时，请不要带电操作，避免起弧。非专业人士严禁带电维护，以免触电 

 注意确认直流端子输出极性正负，反接会导致充电设备及用电设备的损坏 

 设备断电后，柜内高压会残留一段时间 

 本系统控制器及整流模块皆由精密元器件构成，且经过出厂严格测试，里面没有需要维护的器件，

请用户不要随意打开。 

 


